Lineéarni algebra pro fyziky I 20/21 Dalibor éml’d, MFF UK Zkouskovy test 6

Uloha 1 (2b). Uvazujme linearni zobrazeni f : V — W, které je bijektivni. Dokazte, Ze zobrazeni
inverzni k f je linearni. Je-li f reprezentovano matici | f]g vzhledem k né&jakym dvéma bézim,
odvod'te vztah pro matici reprezentujici inverzni zobrazen.

Uloha 2 (2b). Pro n € N uvazujme &tvercovou 2n x 2n matici

3 0 0 ... 00 ... 0 0 2
0 3 0 00 ... 0 2
o ... o 3 00 2 0 ...0
0O ... 0o 0 32 0 0 ...0
o ... o 0o 23 0 0 ...0
o ... 0o 200 3 0 ...0
0o 2 0 ... 00 ... 3
2 0 0 ... 00 ... 0 O

Urcete jeji determinant a matici k ni inverzni.

Uloha 3 (2b). Formulujte definici linearni nezavislosti a ukazte, Zze podmnoZzina vektorového pro-
storu, ktera ma alesponn dva prvky, je linearné nezéavisla, praveé kdyz nelze zadny jeji prvek vyjadrit
jako linearni kombinaci ostatnich.

Uloha 4 (4b). Formulujte definici direktniho souctu tif podprostorii a vétu o dimenzi tohoto di-
rektniho sou¢tu. Vétu dokazte.



