Lineéarni algebra pro fyziky I 20/21 Dalibor éml’d, MFF UK Zkouskovy test 2

Uloha 1 (2b). Formulujte a dokazte tvrzeni, které dava do souvislosti jadro matice linearniho
zobrazeni vii¢i néjakym bazim a soutadnicové vyjadieni jadra tohoto linedrniho zobrazeni.

Uloha 2 (2b). Necht x € R3 je nenulovy vektor. Odvodte vztah pro matici zrcadleni Z,1 : R® — R3
vzhledem ke kanonické béazi.

Uloha 3 (2b). Dokaite, Ze mnozina viech realnych symetrickych n x n matic je podprostorem R™*"
a stejné tak i mnozina vSech redlnych antisymetrickych matic. Ukazte, Ze direktnim sou¢tem téchto
podprostori je celé R™*™,

Uloha 4 (4b). Formulujte a dokazte vétu o Laplaceové rozvoji determinantu.



